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Для виявлення динамічних навантажень в фізичній моделі механізма 
повороту стрілового крана проведено експериментальні дослідження динаміки 
руху механізму повороту під час процесу пуску. При проведенні 
експериментальних досліджень на лабораторній установці підібрано необхідне 
вимірювально-реєструюче обладння.

Для вимірювання амплітуди кутового відхилення гнучкого підвісу з 
вантажем від вертикалі використано кутовий енкодер Megatron-Impulsgeber
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MOL40 6 3600 -  BZ N [3]. Енкодер приєднується до оголовка стріли за 
допомогою плеча (штанги), яке кріпиттся до енкодерна за допомогою муфти, 
сприймає кутові відхилення канату та вантажу під час пуску механізма 
повороту стрілового крана.

Під час збору даних для реєструючого обладнання використано 
стабілізований блок живлення з малим рівнем пульсацій -  HYelec HUA YI 
ELECTRONICS DC POWER SUPPLY HY3003M-3 [5].

Вибране вимірювально-реєструюче обладнання дало змогу провести 
експериментальні дослідження динаміки механізма повороту баштового крана 
та отримано наступний результат відхилень вантажу (рис. 1).

Î, с

Рис. L Графік відхилення вантажу

З графічної залежності (рис. 1) спостерігається, ш,о вантаж відхиляється 
від вертикалі. Ці коливання значні в процесі пуску та затухають на усталеному 
режимі, але затухання є сповільненими.
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