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В системі точного землеробства важливе значення має визначення 
місцеположення сільськогосподарського агрегату. Точність позиціонування 
залежить від багатьох факторів і її підвищення потребує збільшення 
матеріальних витрат. В роботі пропонується GPS-приймачі розташовувати на 
колі відомого радіуса у точках із відомими координатами. їх покази будуть 
мати певну похибку, але всі отримані точки будуть розташовані недалеко від 
кола. Методом повних квадратів можна знайти центр кола за даними 
координатами точок, отриманими за допомогою GPS-приймачів. Для цього 
складається цільова функція, яка мінімізує різницю відстаней від точок масиву 
до центру розшукуваного кола:
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де Хо, у о -  розшукувані координати центру кола;
Хі, уі -  координати і-ї точки, отримані із і-го GPS-пpиймaчa.

Знаходимо частинні похідні функції (1) по і?, Хо, у о і прирівнюємо них до 
нуля. Отримуємо систему трьох рівнянь із трьома невідомими величинами: К,
Хо, Уо.
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Систему потрібно розв’язувати чисельними методами. Оскільки радіус 
розташування ОР8-нриймачів відомий, то систему з трьох рівнянь можна 
звести до двох. Розрахунки показали, що отримані координати усередненого 
центра при цьому практично не відрізняються.

Висновки. При розташуванні ОР8-приймачів на колі координати 
усередненої точки (центра кола) можна шукати із застосуванням методу 
найменших квадратів за допомогою чисельних методів. Точність визначення 
координат центру кола зростає по мірі збільшення числа точок -  місць 
розташування ОР8-приймачів на колі.
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