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містах, де щільність забудови досить значна, питання планування оптимальної 
траєкторії переміщення вантажу є невід‘ємною складовою використання 
баштових кранів. 
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Створення української сільськогосподарської техніки сучасного 
технічного рівня – складний процес, що пов‘язує послідовне використання 
проєктування, конструювання та виготовлення техніки, який вимагає на 
кожному етапі цілеспрямованих, взаємопов‘язаних, всебічно обґрунтованих 
дій [1, 2]. 

В Україні роботи зі створення машин для збирання коренеплодів (морква, 
столовий буряк, редька та ін.) розпочаті в 1950 р. З того часу було створено ряд 
машин, таких як УКШ-1, ММТ-1, КПК-3, МУК-1,8 та ін. [3]. 
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Упродовж багатьох років відділом механіко-технологічних проблем 
овочівництва Інституту механіки та автоматики АПВ НААН (колишній 
ННЦ «ІМЕСГ») проводились науково-дослідні роботи з розробки нових машин 
та робочих органів для викопування столових коренеплодів та картоплі. В 
даний час продовжуються роботи з конструювання, проєктування та 
дослідження нових робочих органів в цьому напрямку досліджень. Розроблена 
конструкційна схема нового робочого органа [4], який забезпечить викопування 
коренеплодів овочевих культур довгоплідних сортів та якісне виділення 
коренеплодів від вороху (рис.). 

 

 

 

Конструкційна схема та аксонометрична модель робочого органа 
коренезбиральної машини: a, b, c – початкова, основна та плавно вигнута 

наприкінці частини лемеша, α – кут атаки, β – кут основної частини, 
h – глибина роботи 

 
Викопувальний робочий орган коренезбиральної машини має 

коритоподібну форму з підігнутою вверх передньою частиною за формою 
параболічної кривої. Робочий орган сконструйовано у вигляді решітки, яка 
складається із з‘єднаних між собою поздовжніх та поперечних прутів, причому 
поперечні прути наділені встановленими з можливістю обертання втулками, які 
розташовані поміж поздовжніми прутами. Форма поперечних прутів виконана 
вгнутою у початковій частині робочого органа та рівної форми у кінцевій його 
частині, а форма поздовжніх прутів виконана вгнутою у його початковій та в 
основній частинах, та плавно переходить у кінцевій частині у вигнуту форму, а 
робочий орган має кут атаки  менше 5  до горизонталі, а в основній частині 
кут підйому маси  більше 40 . 

Плавний перехід конструкції пруткового робочого органу у поздовжній 
площині від малого кута атаки менше 5  до кута, більше 40 відносно 
горизонту в основній його частині, дає можливість заглиблювати робочий 
орган у ґрунт на глибину понад 250 мм. Малий кут атаки ґрунтового пласта 
початковою частиною пруткового робочого органу забезпечує спершу 
руйнування ґрунтового пласта у зоні розміщення коренеплодів, а лише потім 
основною частиною робочого органа, що має кут  більше 40 , відбір 
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коренеплодів від вороху. Така послідовність дій забезпечить цілісність 
коренеплодів під час їх викопування. 
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З початку нового століття людство активно здійснює пошук заміни 

традиційних енергоносіїв відновлювальними джерелами енергії. Така 
необхідність значною мірою обумовлюється виснаженням світових запасів 
вуглеводнів, порушенням природного балансу екосистем, глобальними 
екологічними проблемами, зокрема зростання в атмосфері концентрації 
парникових газів, що призводить до частих природних катаклізмів і різкої зміни 
погоди на земній поверхні. Тому все актуальнішим стає розвиток такої нової 
галузі науки, як біоенергетика, яка може стати важливим елементом зменшення 
дефіциту на викопну вуглеводневу сировину та основою сталого забезпечення 
держави біоресурсами, її енергобезпеки [1, с. 4; 2, 3 с.]. 
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