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У сучасному світі спостерігається стрімкий розвиток промисловості,
відповідно, технологій, що суттєво впливає на всі сфери людської діяльності.
Одна з таких галузей, в якій відбуваються значні перетворення, є сільське
господарство і галузь тваринництва. Це підвищення продуктивності тварин,
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зменшення залежності від ручної праці та забезпечення сталість виробничого 
процесу на фермі все більшої популярності набуває роботизація мобільних 
транспортних засобів на фермі. 

Нестача робочої сили, спричинена зменшення зацікавленості молодого 
покоління у сільськогосподарській праці, особливо у галузі тваринництва, стає 
серйозною перешкодою для досягнення сталого сучасного виробництва. Також, 
зміна клімату, зростання попиту на якісні продукти харчування, збереження 
природних ресурсів вимагають використання нових підходів і технологій для 
галузі тваринництва. 

За останні роки  вчені і фахівці з усього світу активно досліджують 
використання роботизації мобільних засобів у вирішенні цих проблем у 
технологічному процесі з виробництва продукції.  

Мобільні робототехнічні засоби на сучасному етапі відіграють зростаючу 
роль. Вони призначені для виконання ряду завдань на фермі, таких як догляд та 
контроль за станом тварин або моніторинг її на всіх етапах технологічного 
процесу, узгодження обліку продукуємої продукції з забезпеченням 
збалансованої годівлі за багатокомпонентним раціоном. Контроль енергетичної 
ефективності кормової суміші. 

На ринку існує кілька сучасних провідних виробників мобільних 
роботизованих кормороздавачів: 

− мобільний автоматизований кормороздавач – Lely Vector забезпечує 
високий рівень автоматизації та адаптації до різних видів кормових компонентів; 

− мобільна роботизована інтелектуальна система – DeLaval FeedRobot, яка 
інтегрується з іншими технологічними лініями для управління фермою і 
забезпечує точно збалансовану годівлю тварин; 

− мобільна автоматизований кормороздавач – GEA Smart Feeding, який 
включає в себе можливість налаштування раціонів для різних технологічних 
груп тварин на фермі; 

− мобільна автоматизований кормороздавач – BouMatic Feed Management 
System пропонує рішення для автоматизації процесу годування з акцентом на 
простоту використання та ефективність під час експлуатації обладнання. 

Разом з тим, для промислових об’єктів (на транспортних територіях, 
логістики) пропонують на базі автомобіля автономні робочі універсальні 
платформи (виставка CONEXPO 2023).  

Повністю програмований електричний платформа (автомобіль Honda 
AWV) використовує новітню передову автономну технологію компанії для 
створення універсального транспортного засобу, призначеного для підтримки 
робіт різної складності та підвищення продуктивності робочої сили. Завдяки 
здатності працювати автономно – або вручну за допомогою дистанційного 
керування – Honda AWV може надавати широкий спектр послуг галузям, які 
потребують автономної роботи або рішень для доставки, особливо там, де 
обмеження робочої сили роблять інші рішення непрактичними. Компанія також 
вивчає розробку навісного обладнання та інструментів, які могли б зробити 
автомобіль придатною платформою для багатьох робочих середовищ. 
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Рис.1 Загальний вигляд платформи третього покоління Honda AWV для 

перевезення вантажів 
 
Honda AWV – це, повністю електричний всюдихід із чотирма колесами та 

чималою універсальною вантажною платформою. Honda AWV використовує 
набір датчиків для автономної роботи, використовуючи GPS для визначення 
місцезнаходження, радар і лідар для виявлення перешкод і камери для 
дистанційного моніторингу. Попередні польові випробування також успішно 
підтвердили, що кілька автомобілів Honda AWV можуть транспортувати та 
доставляти вантажі та приладдя в точні точки уздовж заздалегідь заданого 
маршруту. Автомобіль (платформа) використовує автомобільні технології 
мобільності Honda, використовуючи загальні компоненти з її автомобілів та 
інших продуктів.  

Висновок. Аналіз можливостей таких універсальних платформ вказує на 
можливість їх використання у галузі тваринництва при годівлі тварин. 
Тваринницьку ферму можна представити, як замкнути систему виробничого 
процесу, яка дозволяє мобілізувати систему зв’язку між різними об’єктами 
ферми, твариною та оператором (диспетчер). 
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