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Оскільки питанням курсової стійкості вже давно приділяється значна 
увага, існує низка технічних рішень, призначених для стабілізації 
прямолінійного руху. 

В роботі [1] запропонував додатковий підкермовувальний пристрій, 
який безпосередньо впливає на орган керування (рис. 1). Запропонований 
механізм являє собою додаткову зубчасту передачу і призначений для 
підкермовування колісного трактора. 

 

 
 

Рисунок 1 – Підкермовувальний пристрій 
 

В роботі [2] запропоноване конструктивне рішення для поліпшення 
керованості руху трактора на підвищених швидкостях (рис. 2). 

Стабілізатор дозволяє збільшити бічні реакції ґрунту, тим самим 
забезпечуючи можливість прямолінійного руху. Однак питання щодо 
раціональної глибини занурення та параметрів (діаметра) запропонованого 
пристрою залишилося невивченим. 
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Рисунок 2 – Стабілізатор прямолінійного руху трактора 

 
Аналогічний пристрій, що підвищує опір боковому некерованому 

відхиленню коліс трактора від заданої прямолінійної траєкторії, описано в 
роботі [3] (рис. 3). 

 
Рисунок 3 – Спосіб підвищення зчеплення шин трактора з ґрунтом 

 
Механізм дозволяє регулювати глибину занурення, яка може 

коригуватися оператором безпосередньо на місці. Такий спосіб авторами 
розглядається як гідна розробка порівняно з іншими конструктивними 
методами підвищення зчеплення. 
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Незважаючи на велику кількість запропонованих технічних рішень,
усі вони стосуються конструкції робочого знаряддя окремо від базової
машини, що, на нашу думку, є не зовсім правильним. Відсутність
повноцінних досліджень некерованих відхилень машинно-тракторного
агрегату під дією зовнішніх позацентрових сил дала змогу сформулювати
мету та завдання дослідження.
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