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КОНСТРУЮВАННЯ ТОРСІВ, ЩО ПРОХОДЯТЬ ЧЕРЕЗ ЗАДАНУ
ПЛОСКУ КРИВУ

Т.А. Кресан
ВП НУБіП України «Ніжинський агротехнічний інститут»

Як відомо для плоскої кривої скрут дорівнює нулю. З урахуванням а=0 
одержимо координати напрямного вектора твірної торса, напрямна крива якого 
плоска:

Знайдемо проекції двох напрямних косинусів (І і т )  на нерухому систему 
координат. Проекція п на вісь 0 2  буде така ж як і на бінормаль тригранника, 
оскільки вони паралельні. Перехід здійснюється за відомими формулами [2]:

Підстановкою (1) в (2) отримаємо координати напрямного вектора твірної 
торса в нерухомій системі координат:

Якщо крива задана натуральним рівнянням к=к^), то параметричні 
рівняння торса запишуться:

є' к бій є соб є к бій2 є

лі к 2 бій2 є + є' 2 л/к2 бій2 є + є '2 л/ к 2 бій2 є + є '2 (1)

(2)

(3)

(4)
2  = ипнер  *
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Збірник^тез доповідейXIVМіжнародної науково-практичної конференції

Розглянемо випадок, коли £' -  k  sin sc tg fi. Розв’язавши це рівняння 
відносно є, отримаємо закономірність повороту площини втиранику b = b (s):

ctg fi f kds 
і  Jє = 2Arctge (5)

а

в
Рис. 1. Аксонометричні зображення та розгортка торса, вихідна, крива

якого плоска

У такому випадку всі твірні перетинають вихідну криву під кутом 450. 
Якщо к=еоті, то напрямний вектор твірної в нерухомій системі координат 

запишеться:
7 2  _  . .

(6)і =нер  2 m =нер ^  tanh ks; n = -j= -^------ .
2 р V2cosh ks

Тоді параметричні рівняння торса будуть наступними:
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X  =  1  sin ks + ~u= (cos ks + tanh ks sin ks);

Y = - —cos ks + ~U= (sin ks -  tanh ks cos ks); ,_N
k 42  (7)

Z  =  u
V2cosh ks

Координати ребра звороту в системі тригранника запишуться:
1

2k tanh ( | kds)
P t

Pn = 2k ’ (8)
sec h(| kds)

b 2k tanh (I kds)
Здійснивши перехід до нерухомої системи координат, маємо:

cos ks sin ksx = ------------------------ ;
р 'нер 2k tanh ks 2k

sin ks cos ks
У р .нер  Ъ Т  , 1 7  +2k tanh ks 2k (9)

sec hks
p'Hep 2k tanh ks
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